
Weiss, Norman (4. Juli 2002). Konzeption und Implementierung einer flexiblen und robusten 
Positionsrrkennung für den Roboterfußball. Diplomarbeit, 69, 1623. Abriss abgerufen am 
31.10.2006, von http://lrb.cs.unidortmund.de/~weiss/Diplomarbeit%20Norman%20Weiss%20
%20Positionserkennung%20fuer%20den%20Roboterfussball.pdf

(28. Oktober 2006, 10:43 Uhr). Ligen. Roboterfußball.  Abgerufen am 31.10.2006, von 
http://de.wikipedia.org/wiki/Robocup#Ligen

http://lrb.cs.uni-dortmund.de/~weiss/Diplomarbeit Norman Weiss - Positionserkennung fuer den Roboterfussball.pdf
http://lrb.cs.uni-dortmund.de/~weiss/Diplomarbeit Norman Weiss - Positionserkennung fuer den Roboterfussball.pdf
http://de.wikipedia.org/wiki/Robocup#Ligen

